http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Zautomatyzowane systemy wytwoércze 1010331271010335156
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 417

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Automatyka polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 45  Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 30 S
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab. inz. Piotr Skrzypczynski dr hab. inz. Piotr Skrzypczynski

email: piotr.skrzypczynski@put.poznan.pl email: piotr.skrzypczynski@put.poznan.pl
tel. 061 6652198 tel. 061 6652198

Wydziat Elektryczny Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. K_WO09: ma elementarng wiedze w zakresie teorii i podstawowych metod sztucznej inteligenciji i
1 Wiedza: systemow decyzyjnych.

K_W10: ma uporzadkowang wiedze w zakresie wybranych algorytmow i struktur danych oraz
metodyki i technik programowania proceduralnego i obiektowego.

K_W13: Ma uporzadkowang wiedze w zakresie architektur komputeréw, systemow i sieci

komputerowych oraz systeméw operacyjnych w tym systeméw operacyjnych czasu
rzeczywistego

L . . | K_UO01: potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada
2 Umiejetnosci: | umiejetnosci samoksztatcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych.

K_U03: potrafi opracowa¢ dokumentacje i przedstawi¢ prezentacje wynikéw dotyczaca
realizacji zadania inzynierskiego.

3 Kompetencje | K_KO01: rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie ? podnoszenia
spoleczne kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych, potrafi inspirowac i organizowa¢ proces
uczenia sie innych oséb.

Cel przedmiotu:

Poznanie problematyki sterowania i zarzadzania produkcja w systemach zautomatyzowanych oraz metod projektowania i
wdrazania systemow automatyki w przemysle. Zapoznanie si¢ z metodami modelowania, projektowania i optymalizacji
zautomatyzowanych stanowisk i linii produkcyjnych, a szczegolnie systeméw produkcji zintegrowanej komputerowo
(CADICAM i CIM).

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma elementarng wiedze w zakresie obstugi i wykorzystania narzedzi informatycznych przeznaczonych do szybkiego
prototypowania oraz projektowania, symulacji i wizualizacji uktadow i systemow automatyki i robotyki oraz do zapisu projektu
konstrukcji mechanicznych. - [K_WO05]

2. Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systeméw automatyki i
robotyki; zna i rozumie zasady doboru uktadéw wykonawczych, jednostek obliczeniowych oraz elementéw i urzadzen
pomiarowo-kontrolnych. - [K_W20]

3. Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki - [K_W21]

Umiejetnosci:
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1. Potrafi odczytywac ze zrozumieniem projektowg dokumentacje techniczng oraz proste schematy technologiczne systemow
automatyki i i robotyki. - [K_U16]

2. Potrafi dobra¢ rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutow
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokona¢ ich integracji w postaci wynikowego systemu
pomiarowo-sterujacego. - [K_U17]

3. Potrafi przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan obejmujgcych projektowanie uktadéw automatyki i robotyki dostrzegac ich
aspekty pozatechniczne, w tym $rodowiskowe, ekonomiczne i prawne. - [K_U22]

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomosc¢ odpowiedzialnos$ci za prace wtasng oraz gotowos$¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym zespotem, wyznaczac cele i
okreslac¢ priorytety prowadzace do realizacji zadania. - [K_K03]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad: egzamin pisemny (test wiedzy teoretycznej) w zakresie zagadnien wyktadu: definicji, metod, algorytmow i przyktadow,
zadan obliczeniowych.

Projekt: Projektowanie i symulacja systemow produkcyjnych za pomoca wybranych programow. Ocena dzialania symulaciji i
sprawozdan.

Tresci programowe

Wyklad: Automatyzacja dyskretnych proceséw produkcyjnych --- koncepcje automatyzacji, organizacyjne przygotowanie
produkcji, projektowanie, eksploatacja i ocena wydajnosci. Planowanie i harmonogramowanie produkcji. Metody modelowania
systemoéw produkcyjnych --- teoria masowej obstugi, metody optymalizacyjne, symulacje komputerowe. Sieci Petriego ---
podstawy teoretyczne i zastosowania. Procesy wspétbiezne i synteza algorytmoéw sterowania bezblokadowego. Komputerowo
zintegrowane wytwarzanie i projektowanie elastycznych systeméw produkcyjnych. Aktualizacja 2017: wprowadzenie
zagadnien dotyczacych robotow kooperacyjnych.

Projekt. Przeglad stanu badan i wybranych zagadnien analizy systemoéw produkcyjnych i urzadzen automatyki elastycznej.
Symulacje niektérych aspektéw systemow, linii produkcyjnych i wybranych procesow technologicznych. Aktualizacja 2017:
wprowadzenie nowych narzedzi symulacyjnych.

Projekt:

Literatura podstawowa:

1. Z. Banaszak, L. Jampolski, Komputerowo wspomagane modelowanie ESP, WNT, 1991.
2. J. Honczarenko, Elastyczna automatyzacja wytwarzania, WNT, 2000

3. J. Gawlik, J. Plichta, A. Swi¢, Procesy produkcyjne, PWE, Warszawa, 2013

Literatura uzupetniajaca:

1. S. Lis, K. Santarek, S. Strzelczak, Organizacja elastycznych systemoéw produkcyjnych, PWN, 1994

2. M. Chlebus, Techniki komputerowe CAx w inzynierii produkcji, WNT, 2000

3. M. Syslo, N. Deo, S. Kowalik, Algorytmy optymalizacji dyskretnej z programami w jezyku Pascal, PWN, Warszawa, 2001

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Wyktad 45
2. Projekt 30
3. Przygotowanie do egzaminu/zaliczenie wyktadu 20
4. Przygotowanie do ¢wiczen i wykonanie sprawozdan 40

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 135 5
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 75 3
Zajecia o charakterze praktycznym 75 3
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